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3RS

SZYNOWO-DROGOWY WOZEK MANEWROWY

° GLOWNE PARAMETRY TECHNICZNE

Maksymalna masa pojazdu do przetaczania: 350t
Maks. predko$¢ jazdy szynowej z obcigzeniem / bez obcigzenia: 3 /6 km/h
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O PRZEZNACZENIE

Szynowo-drogowy wézek manewrowy 3RS jest przeznaczony do manewrowania pojazdami szynowymi o masie catkowitej do 350 ton.
Pojazd porusza sie po torach i po ptaskich powierzchniach np. hal produkcyjnych, placéw manewrowych, czy platformach zatadowczych
w obrebie zamknietych przestrzeni przemystowych (zaktady naprawcze kolei, metra tramwajéw, porty, itp.). Wézek 3RS moze stuzy¢
jako wyposazenie pomocnicze tokarki podtorowej.

Wozek manewrowy 3RS posiada cztery napedne kota powleczone odpornym na zuzycie Scierne poliuretanem. Kazde koto posiada
witasny naped z silnikiem elektrycznym i przektadnig zebatg oraz mechanizm umozliwiajacy jego skrecanie.

W trybie szynowym woézek manewrowy 3RS jest prowadzony po szynach za pomoca czterech stalowych két opuszczanych

i podnoszonych hydraulicznie. Kota prowadzace sg zainstalowane w poblizu két napedowych. Do jazdy drogowej kota prowadzace sa
uniesione.

Wozek jest specjalnie dostosowany do przejezdzania przez strefe tokarki podtorowej podczas holowania i pozycjonowania na niej
pojazdu do reprofilowania.

0 GLOWNE CECHY

e  Wszechstronne zastosowanie dzieki mozliwosci poruszania sie po drogach i szynach
e  Doskonata zwrotnos$¢ dzigki czterem niezaleznie napedzanym kotom jezdnym z mozliwoscig obrotu wokét wtasnej osi
e tatwe sterowanie za pomocga zdalnego przenosnego pulpitu

e  Zasilanie elektrycznymi bateriami kwasowymi z funkcjg automatycznego tadowania i uzupetniania elektrolitu
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@ PODSTAWOWA CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

Bateria

Typ Kwasowa z.funkch a.utc?matyczne.go tadowania
i uzupetniania elektrolitu

Napiecie znamionowe 80V

Pojemnos$é 320 Ah; opcjonalnie 630 Ah

) N Prad zasilania 400 V / 20A; funkcja automatycznego wstrzymania
Zintegrowana tadowarka baterii . . N A
procesu tadowania po natadowaniu baterii akumulatoréw

llos¢ cykli tadowania Min. 1200 cykli

Parametry przeciagania

Szerokos¢ toru 1435 mm lub inna wedtug uzgodnien
Maks. promien zawracania 3m
Sita pociggowa 17,5 kN

Maks. masa pojazdu do przeciggania w normalnych warunkach

(nachylenie 0 %) 350t
Maks. predkos¢ jazdy drogowej 6 km/h
Maks. predkos$¢ jazdy szynowej bez obcigzenia 6 km/h
Maks. predkos¢ jazdy szynowej z obcigzeniem 2 km/h
Min. promien toru 30m
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Rys. Wézek manewrowy 3RS 350; zaleznos¢ uciggu, kata pochylenia toru i promienia tuku toru.
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Wymiary gabarytowe
Dtugos¢ / szerokos$¢ / wysokosé (bez sprzegéw) 3058/ 1905/ 1096 mm
Masa, okoto 61
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Rys. Podstawowe wymiary wézka manewrowego 3RS 350.
Kota prowadzace
Typ Stalowe
llos¢ 4+ 4 sz7t.
Srednica 150 mm
Kota napedowe
Typ Stalowe powleczone poliuretanem odpornym na zuzycie $cierne
llos¢ 4 szt
Srednica 310 mm
Szerokos¢ 110 mm
Naped skretu 4 silniki elektryczne i obrotnice mechaniczne
Drogowy uktad jezdny
Typ Elektryczny
Moc silnikéw napedu 4 x5kW
System jazdy Prosto / po przekatnej / po tuku / okreznie
Szynowy uktad jezdny
Zawieszenie Hydrauliczne; opuszczanie i podnoszenie sterowane z przenosnego pulpitu
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Uktad sterowania

Jazda szynowo-drogowa

Regulacja predkosci jazdy

Sterowanie przyspieszeniem i hamowaniem dla jazdy
drogowej/szynowej

Sterowanie skrecaniem két napedowych dla jazdy
drogowej

Uktad hamulcowy
Typ
Hamulec postojowy

Urzadzenia pociagowo-zderzne

Wersja z jednym sprzegiem

Wersja z dwoma sprzegami

Typy sprzegéw
Funkcje bezpieczeristwa
Awaryjne wytaczniki STOP

Brak mozliwosci uruchomienia i ruszenia pojazdem
w trakcie tadowania baterii

Automatyczne zatrzymanie pojazdu w przypadku
zmiany potozenia pulpitu sterowania o 45° (np.
potkniecie sie lub zastabniecie operatora)

Opuszczanie/podnoszenie uktadu jezdnego
szynowego mozliwe tylko w koincydenc;ji z przyciskiem
,2Zwolnienie” na pulpicie sterowania

Dzwigkowe i $wietlne sygnaty ostrzegawcze w czasie
pracy wézka

Zintegrowany z pojazdem kluczykowy przetacznik
umozliwiajacy otwarcie hamulca i odholowanie
pojazdu po wystagpieniu awarii silnikow elektrycznych
lub zdalnego sterowania

e Zdalne radiowe sterowanie z przeno$nego pulpitu
Zasieg pracy min. 150 m

e Bezstopniowa w przedziale 0-6 km/h dla jazdy drogowej i szynowej bez
obciazenia.
e Bezstopniowa w przedziale 0-2 km/h dla jazdy szynowej
z obcigzeniem.
Za posrednictwem regulatora jazdy ,do przodu/wstecz” z wytgcznikiem
czuwakowym

Za posrednictwem regulatora uktadu kierowniczego ,w lewo/w prawo”

Elektryczny, realizowany za posrednictwem silnikéw Elektrycznych.

Uruchamiany automatycznie po zatrzymaniu pojazdu

Ptyta przytaczeniowa z przodu urzadzenia.
Drazek sprzegu.

e Ruchoma obrotnica umozliwiajgca zmiane potozenia sprzegéw o 180°
bez koniecznos$ci zmiany potozenia wézka.
o Dwa drazki sprzegéw zainstalowane w ruchomej obrotnicy.

Do ustalenia

Po 2 szt. na kazdej stronie, dostepne dla oséb innych niz operator

Tak

Tak

Tak

o Sygnaly $wietlne emitowane przez lampe ostrzegawcza w kolorze
zo6ttym

e Przerywany sygnat dZwiekowy emitowany podczas opuszczania
uktadu jezdnego szynowego

e Syrena ostrzegawcza uruchamiana automatycznie podczas zwolnienia
hamulca postojowego lub brzeczyk ostrzegawczy uruchamiany
podczas ruchu pojazdu

e Syrena ostrzegawcza uruchamiana recznie przez operatora z poziomu
konsoli sterowania

Tak

Niektore z powyzszych danych mogg zosta¢ dostosowane do wymagan zamawiajgcego.

Powyzsze dane mogg ulec zmianie bez wczesniejszego powiadomienia w wyniku rozwoju produktu.

Fabryka Obrabiarek RAFAMET Spétka Akcyjna
ul. Staszica 1, 47-420 Kuznia Raciborska
woj. Slaskie, Polska

tel. +48 327 213 300
fax +48 324 191 366
e-mail: rafamet@rafamet.com.pl
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